ROZVRHOVANIE A LOGISTIKA

LOGISTIKA:
1. Etymologicky vyznam slova:
- logo - mysli&, slovo
- logos — sudny, mysliaci
- logistika - praktické umenie piat’
2. Prvy krét jako odborny termin pouzil v roku 18gheral Jomini
- nauka ako riadj navrhovd, rozmiestiova’ vojsko
- od 2. polovice 20. stor. Sa pouziva aj v civils&re

CIEL LOGISTIKY:
Hlavnym ci¢om logistiky je globalna optimalizacia — minimalita globalnych nakladov.

DEF. 1.
Logistika
- je ucelena teoria o spdsoboch zabéezpm plynulého toku tovaru a informécii s Iam
minimalizacia nakladov.
- ma 2 stranky: - materialno — technicku
- riadiacu (informanu)

DEF. 2:
Logistika:
- je tA¢ag procesu zasobovaciehad’azca (supply chain), ktora planuje, implementujeadi
efektivny tok a skladovanie tovarov, sluzieb a siagich informécii, medzi bodom vzniku a
bodom spotreby s diem uspokoji poZiadavky zakaznika.
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PODNIK
Obr.1: Struktaraginnosti vyrobnej logistiky.

Prognézovanie — odhad predaja vyrobkov v nasleduojicbdobi
Materidlova bilancia — objednanie potrebného mna¢stateralov na vyrobu



Zakazkova logistika — technické a ekonomické posigdebjednavok
Rozvrhovanie €0, kedy a kde sa bude vyrdbacasové planovanie vyroby
- definicia ci€ov pre disp&erské riadenie
Dispeerské riadenie - dozera a riadi spravny priebefhmaitého rozvrhu vyroby
- riadi vyrobny proces
Monitorovanie op. evidencia — pomoc pre disga
Zasobovanie — riadenie tavu skladovych zasob grezzgenie plynulej vyroby a minimaliz&cii strat
plynucich z nadbytych zasob
Udrzba — planovanie pravidelnej idrzby a realizagigv
Expedicia - balenie
- dodavka k zakaznikovi

METODY V LOGISTIKE:
1. Operény vyskum
2. Umela inteligencia (ES, NN, GA, CSP)
3. Heuristiky

OPERACNY VYSKUM
Je to vedecka disciplina, predmetom ktorej je skienaperacii v organizaych jednotkach.
OPERACIA — Je to postupndszajomne zavislych akcii smerujtcich Kitému ciefu.
CIEL — su zavery a dopatenia, ktoré slizia ako podklad pfe najlepSie riadenie skimanych operacii.

MATEMATICKE MODELY:
1. Stochastické - obsahuju nahodnédieyi
2. Deterministické - neobsahuju nahodnédsayi

A) Dynamické - obsahuju (modelujéasové zmeny
B) Statické - neobsahuju (nemodeluj@sové zmeny

a) Rozhodovacie - obsahuju kriterialnu funkciu timplizuju
b) Technologické - neobsahuju kriterialnu funkcineeptimalizuju

LINEARNE PROGRAMOVANIE

Je to rieSenie extremalnej tlohy, tzv. problémedimeho programovania. Pritom je potrebnétnaijsi

n-ticu realnychisel X | X' = (xl,xz,...,xn), pre ktort nadobuda kriterialna funkcia
f (>_()= C X +C,X, +...+C X,
minimum alebo maximum, a ktoraigp obmedzujice podmienky
a, X, +a,x, +..+a x b (i=1,..
pripadne aj podmienky nezapornosti
Xj>0 G=1,..,n)



Priklad:
Uloha o vyrobnom programe

Zavod vyrdba 2 rozne kusové vyrobky v 2 technologib procesoch. Na vyrobu prvého vyrobku su
potrebné 3kg suroviny;Sa 1kg suroviny $ Na vyrobu druhého vyrobku su potrebné 3kg surodn

a 2kg suroviny § Zavod ma zasoby prvej suroviny=52100kg a druhej suroviny, § 1000kg. Ciéom
tlohy je zostrojf taky plan, v ktorom maximalizujeme zisk z prodekci

RieSenie:
Nech x (i =1, 2) je poet vyrobkov i-tého typu
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2X1 + 3% =MAX
3X1 + 3%< 2100 Q) (0, 700)
(700, 0)
X1+ 2% < 1000 (2) (0, 500)
(1000, 0)
X1,X2> 0 (3, 4)

PREVOD LP NA NORMOVANY TVAR:
21 - 3% = MIN
3X1 + 3%+ X3 = 2100
X1+ 2% + X4 = 1000
X1, X2, X3, X4>0
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VYPOCET: (z kriterialnej funkcie)
2% + 3% =600 (0, 200)
(300, 0)

C: (zo zakladnej rovnice z 1 a 2)
3x1 + 3% = 2100

X1 + 2% = 1000
3000 — 6% + 3% = 2100
-3% =-900
% =300
x =400

C [400,300] => f(x) =1700 Py



PREDPOKLADY MODELQV LP

1. PROPORCIONALITA — Predpoklad priamej Umernogtotseby jednotlivych zdrojov a celej
produkcie s vEkostou produkcie.

2. ADITIVNOST — Predpoklad sfiu — celkova spotrebBubovd’ného zdroja a celkova cena sa
rovha situ jednotlivych dietich spotrieb a di€lch cien vyplyvajucich z produkcie
v jednotlivych procesoch.

3. PREDPOKLAD DELITEENOSTI — pripugame k riaditénym premennym nielen celiselné
ale a zlomkové hodnoty.

4. PREDPOKLAD NEZAPORNOSTI — spravidla nie st pgmé zaporné hodnoty riadiacich
premennych.

NORMOVANY TVAR ULOHY LP:

£ (x)=MIN
a% ta,X, +..+a,x,=b (=1 ..,m)
ijo (J:]_,...,n)

PREVOD LP NA NORMOVANY TVAR:
Ak: f(>_<)!= MAX = g(x)= - f (x)= g(>_<)!=MIN
Ak £(x)= glx)+ k = MIN(g(x)+ k) = MIN(g[x) + k=mIN

>0:

n+l =

Ak.:a,x +a,X, +...+a,X, 2b = pomocna premennax
a;X +a,X, to.ta X, ~ X, =0
Ak:a,x +a,x, +...+a,x, b = pomocna premennax,, =0

ailxl +ai2X2 +"'+ainxn +Xn+1 = bl

Ak: x; <0= pomocné premennéx,,x =0:

X, =X~ X

DALSIE VLASTNOSTI ULOH LP:

1. Maticové vyjadrenie Ax=b

. Vektorové vyjadrenie B %P+ X P =R

2

3. Bazickeé rieenie X= (X0, X 100 X 0. 0)

4. Mnozina pripustnych rieSeni (MPR) — je konvepn@ vSetky*1: X2 ak vSetky rieSenia na ich
spojnici s z MPR.

5. RieSenie LP problému — je zjednoduSené tymyikeriéina funkcia nadobuda svoj extrém aspo
v 1 krajnom bode MPR.



6. Hradanie krajnych bodov MPR - je ekvivalentriéadaniu pripustnych bazi v sustavy vektorov
(R.PPy).

PRINCIP SIMPLEXOVEJ METODY:
Je zaloZeny na efektivhom prieskume krajnych bddBR.

1. Vyjdeme Z'ubovd’ného krajného bodu (vrcholu).

2. Prejdeme k takému krajnému bodu MPR, ktoréhabtadkriteridlnej funkcie je lepSia. Prechod
od jedného krajného bodu k inému, znamena precldogedného bazického rieSenia k inému
bazickému rieSeniu.

Ak takyto bod neexistuje, potom aktualne najdergdbé rieSenie je optimalne.



